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EcoTaxa aujourd’hui

750M images, 250M validées par un
opérateur humain

+15M par mois
5,000 to 10,000 validations/opérateur/j
>4500 users from ~900 organisations

~125 utilisateurs concurrents

150 -

activeUsers
o
o

on)
o
[

Dec 01 Dec 15

-.T.--?f .-'-..-..‘-5...".003.... e

[ L ®ose ‘*

date

Jan 01

Jan 15




EECOTaxza’ Project ~  Filtered ~

Demo Zooscan JO low taxo res o, 1397, 0,0/ 1397)

& Update view & apply filter selectall | 41
Taxonomy filter @ Other filters | ®
| lE W
o1 o [t
Hide empty categories
.
/
t001
area [pixel] : 646
depth_min : 0.00
major [pixel] : 103
9
| ®

S
v

1001
area {pixel] : 925
depth_min : 0.00
major |pixel] : 65.10

®

4

Display v  Status All

®

®

t001
area [pixel] : 1062
depth_min: 0.00
major {pixel] : 39.90

®

I

1001
area [pixel] : 5929
depth_min : 0.00
major [pixel) : 172

®

I mm

too1

area [pixel) : 785
depth_min; 0.00
major [pixel] : 39.80

®

®

I e

t001
area [pixel] : 1374
depth_min : 0.00
major [pixel] : 104

®

100 # Qp 50 »2Q

®

area [pixed] : 31506
depth_min; 0,00
major [pixel] : 337

®

t001

1001
area [pixel] 1 2638
depth_min 10,00
major [pixel] :
8450

.

too1
area [pixel] - 1734
depth_min : 0,00
major [pixel] : 102

®

area [pixel) : 1034
depth_min ; 0,00
major [pixel] : 58.30

Jean-Olivier Irisson (log out)

Action ~
® ®
N -
Rl
ad

to01 t001
area [pixel] : 2870 area [pixel] : 5452
depth_min : 0,00 depth_min : 0.00
major [pixel} : 136 major [pixel] : 396

®



L’anh:TecT«re ﬂ{e machine (eaMMq

IMAGE

path

rank

w/ h

Z00Process

OBJECT

objID

taxolD

ared

major ax.

minor ax.

feature 4

feature n

CNN
CNN feature 1

CNN feature n

Random forest

X1 <ty
I

1 >U1
X1 <t3 FX5 =<1 X1 <13

2 < t2 X1 <|t3
2 <4
Ry R 2 R3
Xo <ty
Ry Ra R3
Ry Ry
Ry Rs

Xo <t

r
Ry Rs

taxolD

Score



vs deep: le deep est meilleur surtout pour les classes rares
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Pourquoi? Ce sont les descripteurs, pas le classifieur
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Descripteurs natifs + PCA(descripteurs
deep fixes) + RF ... Pourquoi?

1. Simplicité (d’implémentation): il suffisait d’ajouter des descripteurs
deep a une infrastructure de classification déja disponible @

2. Rapidité: entrainer un RF en paralléle est plus rapide qu’entrainer un
CNN complet; fine tuner uniqguement la partie dense d’un CNN (i.e.
classifieur) n’a pas vraiment d’intérét

3. Robustesse: facile de combiner nimporte quels descripteurs natifs et
des descripteurs deep (pas sensible a la distribution)

4. Stabilité: RF a montré une grande stabilité de performance dans
diverses configurations

5. Calibration: RF calcule, de facon native, des probabilités d’étre dans
chaque groupe. Celles-ci sont plus fiables et mieux distribuées que
celles d’un MLP
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Quels descripteurs de deep learning?
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Quels descripteurs de deep learning?
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