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) flotte BGC-Argo + Ed/Lu
(TRIOS, Hyperspectral)

lancement de PACE (02/2024) :
radiometre hyperspectral y

e Ed (-0,5 dbar)

2

arrét de BOUSSOLE, plus
qu'une FRM pour la CAL :
Moby.

J Lu (+1,78 dbar)
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13 flotteurs Ed/Lu
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3 AXES DE TRAVAIL | 5 |

Métrologie et développement méthodologiques

* Caractérisation des capteurs Trios-RAMSES (incertitudes, dépendances, etc..).
» Développement d'une méthode d'extrapolation de la mesure de radiance (Lu) a la surface adaptée a BGC-Argo.

Calibration/Validation

* Multispectral puis Hyperspectral.
* Premiers résultats et questionnements/limites.

Nouveaux proxy biogéochimiques

A suivre...



AXE 1: EXTRAPOLATION

Méthode Begouen-Demeaux

+ BRDF Morel et al. 2002
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Rrs surface (sr-1)
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AXE 1: EXTRAPOLATION

Méthode Begouen-Demeaux
+ BRDF Morel et al. 2002
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MIERE - AXE 2:

WMO:1902685_003

0.0175 A

0.0150 -

0.0125 4

0.0100 -

0.0075

0.0050

0.0025 +

0.0000 +

—-—= BGC

— BGC & MO2Z
o OLCl-A

300

400

500 600
Wavelength (nm)

24/09/23

700 800



S

1. Association pression/spectre

AXE 1: CARACTERISATION DES CAPTEURS J ¢
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AXE 1: CARACTERISATION DES CAPTEURS J ¢

Association pression/spectre
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2. Caractérisation des darks

1 profil de nuit/flotteur en novembre :

stable sur la profondeur et la longueur d onde
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+ dark interne = moyenne(17 pixels obstrués)

Comparaison spectre de nuit et pixels obstrués:
Tres bonne corrélation : ' effet de la pression/tempeérature est corrigé sur le dark

AXE 1: CARACTERISATION DES CAPTEURS J
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LV AXE 1: DEVELOPPEMENT METHODOLOGIQUE Jf

termination de Méthodes d’Extrapolation de la Lumiere appliquées a BGC-

Etape 2 : DEMEL'ARGO #01 - Manip
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Etape 1: calibration absolue en chambre noire (CamLum)
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AXE 1: DEVELOPPEMENT METHODOLOGIQUE Jf 2

termination de Méthodes d’Extrapolation de la Lumiére appliqués a BGC-
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AXE 1: DEVELOPPEMENT METHODOLOGIQUE N =

termination de Méthodes d’Extrapolation de la Lumiere appliquées a BGC-

Etape 2 : DEMEL'ARGO #01 - Résultats
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termination de Méthodes d’Extrapolation de la Lumiére appliqués a BGC-

Etape 3 : DEMEL'ARGO #02
Une nouvelle configuration pour optimiser la comparaison des mesures de Lu en surface et a Zdbar (ProVal like)
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“Inter-comparaison” de deux flotteurs cote-a-cote

depth=0m ; cycle=2 ; date=2023-06-06 07:20:17.000004096

‘Wavelength [nm]

— WMO 4903560
A — WMO 5900514
107 -
i
|! = Lo
| &
T 6x 10t E
E ||
" I
E 10 i
£
axiot| | =
1w
w10
- - T T 107 T T
LV 400 500 BOG 00 800 0 At el GO0 00 800

Wavalength [nm|

Profils a 2 min et 1 km d'intervalle

Ed (W m™ nm™]

AXE 1: INTER-COMPARAISONS DES FLOTTEURS J |

depth=50m ; cycle=2 ; date=2023-06-06 07:20:17.000004026

— MO 4903660
PR : WO 6800514
I \ 10
1074 5
/ \
i -f/_\\
| \ / G
10 —
% SN
- 3 \
E 107 o
S
1074 3
1%
o=
T T T T 10 T T T T
w00 4o 530 600 00 3 400 00 600 70

Wavelzngth [nm]

Wavelength [nm]




=\ AXE 1: EXTRAPOLATION DE LA LUMIERE |

Questionnements/Perspectives :

« Elaboration d'une méthode adaptée a BGC-Argo pour la définition des coefficients de calibration satellite.

Utiliser plusieurs sources de données pour le Es :
« EdBGC en bouée mode (en rallongeant le temps d'acquisition),
« Modele ClearSky de Frouin et al. 1983
» Edextrapolé par un fit sur les données BGC en mode profil,
« Ed calculé avec le produit SOCA-Kd (Pannimpullath Remanan et al 2023),
« Ed calculé par Hydrolight.
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3. Méthodes d'extrapolation de la lumiere

Méthode Begouen-Demeaux
+ BRDF Morel et al. 2002

Extrapolation en log de Ia
surface a la profondeur z,,
(calculée avec Zing et al. 2020)
sur les données en profil.

Puis lissage selon 3 méthodes :
- triangulaire
- médiane
- gaussienne

Es = mean(Edp,,4c)




AXE 1: EXTRAPOLATION

Méthode Begouen-Demeaux

+ BRDF Morel et al. 2002
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